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ويٌّٛزْ وٝ ثٝ فزد أىبٖ ربثزبيی  14: ٚيّچزی اعت عجه ثب حذاوخز ٚسٖ  Activeٍيلچر فؼال  -1

    ثب اعتفبدٜ اس ا٘ذأٟبی فٛلب٘ی را ٔی دٞذ.



 

 برت اعت اس :ػج آٖ خقٛفيبت عبيز 

   لذرت ٔب٘ٛر ثبلا 

   ٛثذ٘ٝ تبؽ 



   اس رٙظ آِٛٔيٙيٓ يب عبيز فّشات عجه 

   عيٙی ثغُ ٚ ربپبيی رذا ؽٛ٘ذٜ ٚ يب لبثُ تؼٛيل 

   لبثّيت تٙظيٓ ٔزوش حمُ ثب ربثزبيی چزخٟبی را٘ؼ 

   ربپبيی ٚ ... ( رٟت حذاوخز تيبثك ٚيّچز ثب فزد  -عيٙی ثغُ  -تٙٛع ارشا ٚيّچز ) پؾتی 

 

 

 ًوًَِ ّای هختلف ٍيلجر اکتیَ 1 شکل

 

 

 : ٍيلچر استاًذارد -2

 چز رايذ ٚ ٔؼَٕٛ تزٛيش ٔی ٌزدد ويٌّٛزْ وٝ ثؼٙٛاٖ ٚيّ 18ٚيّچزی اعت عبدٜ ، ٔغتحىٓ ثب ٚسٖ حذٚد  

 عبيز خقٛفيبت آٖ ػجبرتٙذ اس :



  ٛثذ٘ٝ تبؽ 

  ٜربپبيی ٚ عيٙی ثغُ رذا ؽٛ٘ذ 

 ارائٝ ٔی ؽٛد  ٘ٛرٛاٖ ، ثشرٌغبَ ٚ عبيز ثشري ) اٚرعبيش(   اىفبَ، عبيش 4در  "ػزك ٘ؾيٍٕٙبٜ ٔؼٕٛلا

 أب ػٕك ٘ؾيٍٕٙبٜ ٚ ارتمبع پؾتی حبثت ٔی ثبؽذ. 

 أىبٖ تيجيك پذيزی ٚيّچز ثب فزد وٓ اعت . 

 

 استاندارد ويلچر2 شکل



 

 استاندارد ويلچر3 شکل

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 : ٍيلچر تراًکاردی -3

 رٚی وٝ اٞزٟٔبی يب دارد لزار فٙذِی پؾت در وٝ رىٟبی ٚعيّٝ ثٝ ؽٛ تخت ثزا٘ىبردی ّچزٚي 

 عبپٛرت ٞذ ايٙىٝ درمٕٗ.  دارد دررٝ 180 حذاوخز تب را پؾتی ساٚيٝ تٙظيٓ لبثُ دارد لزار دعتٝ

 حزٓ ربثزبيی ٚ وزدٖ رٕغ ثٝ ٘يبس فٛرت در تب ٔيجبؽذ ؽٛ٘ذٜ رذا فٛرتی ثٝ( عزی پؾت)

 ٍٟ٘ذار٘ذٜ ثب ٕٞزاٜ ارتفبع تٙظيٓ لبثُ ٚ ثزا٘ىبردی فٛرت ثٝ آٖ پبئی سيز. ٕ٘بيذ اؽغبَ را وٕتزی

 ثتٛا٘ذ را پب عبق وٝ ٔيجبؽذ تٙظيٓ لبثُ دررٝ 180 تب ٔختّف ٞبی ساٚيٝ در وٝ ٔيجبؽذ پب عبق

 .ٕ٘بيذ حفظ

 ؽٛد ٌزفتٝ ٘ظز در دعتؾٛيی ٚ حٕبْ در اعتفبدٜ رٟت ؽٛ تخت ثزا٘ىبردی ٚيّچز وٝ فٛرتی در

 ػمت چزخ ثبيذ ٚ ثبؽذ ٔی پزتبثُ دار ٔخشٖ يب دار ٍِٗ حٕبٔی ثزا٘ىبردی ٚيّچز ٘ؾيٍٕٙبٜ وفی

 .ؽٛد رٌّٛيزی رىٛثت ثب ٔزبٚرت ثخبىز پٛعيذٌی اس تب ثبؽذ تٛپز

 

 ويلچر برانکاردی 2 شکل



 

 یبرانکارد تمام لچريو 3 شکل

 

ٚيّچز ٞبی ٘يٕٝ ثزا٘ىبردی اس  لغٕت سا٘ٛ  لبثّيت  تب ؽذٖ ٚ تخت ؽذٖ دار٘ذ . ايٗ ٚيّچز ٞب  ثزای افزادی 

 . ٌيزد وٝ تٛا٘بيی تب وزدٖ سا٘ٛ ٘ذار٘ذ  ٔٛرد اعتفبدٜ لزار ٔی

 

 ويلچر نيمه برانکاردی4 شکل

 



دررٝ ٘غجت  80: ٘ٛػی ٚيّچز فؼبَ ٔی ثبؽذ وٝ أىبٖ ايغتبيی را تب ساٚيٝ  ٍيلچر ايستا -4

 ثٝ عيح افك ٔيغزٔی عبسد ٚ ثز عٝ ٘ٛع ٔيجبؽذ:

 

 

 در ايٗ ٘ٛع ، حزوت ٚ ايغتبيی ثقٛرت ٔىب٘يىی فٛرت ٌزفتٝ ٚ ثب  : ٍيلچر ايستاتوام هکاًیکی

 اعتفبدٜ اسلت ا٘ذأٟبی فٛلب٘ی ثٝ حبِت ايغتب يب ٘ؾغتٝ در ٔی آيذ.

  در ايٗ ٘ٛع ٚيّچز ، حزوت ٚيّچز ثقٛرت ٔىب٘يىی ثٛدٜ ِٚی  الکتريکی -ٍيلچر ايستا هکاًیکی :

ٔٙجغ اِىتزيىی لبثُ ؽبرص تغذيٝ ٔی ؽٛد ايغتب ؽذٖ آٖ تٛعو ٘يزٚی ٔحزوٝ اِىتزيىی وٝ اس يه 

 فٛرت ٔی ٌيزد.

  در ايٗ ٘ٛع ٚيّچز حزوت ٚ ايغتبيی تٛعو ٘يزٚی ٔحزوٝ اِىتزيىی ٍيلچر ايستا توام الکتريکی :

 وٝ اس يه ٔٙجغ اِىتزيىی لبثُ ؽبرص تغذيٝ ٔی ؽٛد ، فٛرت ٔی ٌيزد. 

 



 

 یالکتريک - یمکانيک ايستا ويلچر 7 شکل

 

 یکيالکتر تمام ستايا لچريو 8 شکل



 

 یالکتريک - یهکاًیک ايستا ٍيلچر •9 شکل

 

 یالکتريک – یمکانيک ايستا ويلچر •11 شکل

 



اِىتزيىی فٛرت ٔی ٌيزد . ايٗ ٘ٛع : ٚيّچزی اعت وٝ را٘ؼ آٖ ثب اعتفبدٜ اس ٔٛتٛر  ٍيلچر الکتريکی -5

ٚيّچزٞبی اِىتزيىی  اس   ٚيّچز رٟت وغب٘ی ىزاحی ؽذٜ اعت وٝ تٛا٘بيی اعتفبدٜ اس ٚيّچز دعتی را ٘ذار٘ذ

ىزيك  يه دعتٝ ) رٛی اعتيه(  چٟبر رٟتٝ ٚ دوٕٝ ٞبی  حزوت رٚ ثٝ رّٛ ٚ ػمت ٞذايت ٔی ؽٛد . 

 25ثبتزی ثىبر ٌزفتٝ ) ِيتيٛٔی ٚ يب ٔؼِٕٛی(  در آٟ٘ب  اس ٞب  ٚسٖ  ايٗ دعتٝ  اس ٚيّچزٞب ثب تٛرٝ ثٝ  ٘ٛع 

ويٌّٛزْ ٔتغيز اعت. أزٚسٜ در اوخز ٚيّچزٞبی ثزلی اس ثبتزی ٞبی عجه ِيتيٛٔی اعتفبدٜ  70ويٌّٛزْ تب 

 ٔی ؽٛد . ثبتزی ٞبی ِيتيٛٔی ٚسٖ وٕتز ٚ دٚاْ ثيؾتزی در ٔمبيغٝ ثب ثبتزی ٞبی اعيذی ٚ فّشی دار٘ذ . 

ويّٛٔتز تٛاٖ حزوت ثب يه ثبر ؽبرص دار٘ذ .  ٕ٘ٛ٘ٝ ٞبی ٔزعْٛ ٔٛرٛد در   25س ٚيّچز ٞبی ثزلی تب ثزخی ا

 ويّٛٔتز ثب ٞز ثبر ؽبرص ثبتزی را دارا ٔی ثبؽٙذ .  12تب  7ايزاٖ تٛاٖ حزوتی ثيٗ 

  ٕ٘ٛ٘ٝ ٞب ٔغبفزتی ٚ تبؽٛ  ايٗ ٚيّچز ٞب  لبثّيت لزار ٌزفتٗ در فٙذٚق ػمت خٛدرٚ  را دار٘ذ .

أزٚسٜ  ٔذَ ٞبی فٛق پيؾزفتٝ ايٗ  ٚيّچزٞب  ثٝ أىب٘بتی چٖٛ  عيغتٓ ٞبی ٘بٚثزی ٞٛؽٕٙذ، تؾخيـ 

 ٔٛا٘غ ، لبثّيت ٞذايت اس ىزيك أٛاد ٔغشی ٚ ديٍز  فٙبٚری ٞبی وبرثزدی  ٔزٟش ٌزديذٜ ا٘ذ. 

 

 یالکتريک ويلچريک نمونه از  11 شکل



 

 یالکتريک ويلچر از نمونه کي12 شکل

 

 

 نمونه های جوی استيک  ويلچر برقی 11 شکل



 

 نمونه ويلچر هوشمند الکترونيکی12 شکل

 : ٍيلچر حوام -6

ٚيّچزی اعت وٝ ثذ٘ٝ ٚ ارشاء آٖ ٘غجت ثٝ رىٛثت ٔمبْٚ ثٛدٜ ٚ رٟت اعتفبدٜ در حٕبْ ٚ تٛاِت ىزاحی  

 ؽذٜ اعت.

 

 

 حمام ويلچر15 شکل



 

 حمام ويلچر14 شکل

 ٍيلچر ّای ٍرزشی    -7

ٕٞبٍ٘ٛ٘ٝ وٝ اس ٘بْ آٖ ٔؾخـ اعت   ٔذَ ٞبی عجه ، عزيغ ٚ ثغيبر ٔمبْٚ ٚيّچز ٞغتٙذ وٝ ثزای  

 ٔغبثمبت ٚرسؽی وبرثزد دار٘ذ. 

 عزػت ، لذرت ٔب٘ٛر، عجىی ٚ اعتحىبْ ثبلا اس ٚيضٌی ٞبی ايٗ ٚيّچز ٞبعت .    

 ا٘ٛاع ٔختّف ٚيّچز ٞبی ٚرسؽی ػجبرتٙذ اس: 

 ثغىتجبَ ٚرسػ ٔخقٛؿ ٚيّچز 

 ٚتٙيظ ٚرسػ ٔخقٛؿ يّچز 

 ای ٔغبثمٝ ٚرسػ ٔخقٛؿ ٚيّچز 

 ػٕٛٔی ٚرسؽی ٔخقٛؿ ٚيّچز 



 

 بسکتبال ورزش مخصوص لچريو •17 شکل

 

 

 

 

 نمونه ديگر ويلچر ورزشی18 شکل

 



 

 

 ويلچر ورزشی دو ميدانی 19 شکل

 

 

 

 

 

 نمونه ويلچر ورزشی 02 شکل

 

 

 



 ) فلج هغسی(  CPٍيلچر  - 8

 ىزاحی ٞبی ٌشيٙٝ. اعت اٚرصا٘غی غيز ٔغشی فّذ ثيٕبراٖ ثزای حزوتی ٔتحزن اثشارٞبی اس CP ٚيّچز

 . دارد ٚرٛد ا٘تخبة ثزای ٔتؼذدی ٞبی ٚيضٌی ٚ

 در. ٞغتٙذ ٔغشی آعيت يب ٚ عىتٝ اس ٘بؽی ؽذيذ ٔؼِّٛيت دچبر وٝ اعت افزادیايٗ ٔذَ ٚيّچزٞب ٔٙبعت 

 حزوت راحتی ثٝ ثتٛا٘ٙذ ٚ ثبؽذ پبٞب ٚ ثذٖ عز، وٙٙذٜ حفبظت وٝ دار٘ذ ٚيّچزٞبيی ثٝ ٘يبس افزاد ايٗ ٚالغ

 ايٗ ثزای تحزوی ثی احز ثز وٝ مبيؼبتی اس پيؾٍيزی ٔٙظٛر ثٝ  CP ٚيّچز ٌفت تٛاٖ ٔی وّی ىٛر ثٝ. وٙٙذ

 . دارد وبرثزد ٔيؾٛد ايزبد ثيٕبراٖ

 ٞبی ٌبٜ تىيٝ داؽتٗ ثب ٚ. ٔيىٙذ وٕه عز حزوبت وزدٖ وٙتزَ ثٝ عز ٌبٜ تىيٝ داؽتٗ ثب ٞب ٚيّچز ايٗ

 را ثيٕبر پبی حزوبت تٛا٘ذ ٔی وٝ پب عبپٛرت داؽتٗ ٕٞچٙيٗ ٚ ٔيىٙذ وٙتزَ را ثذٖ حزوبت ٚيّچز وٙبری

 . وٙذ وٙتزَ

 ٔی ؽٛد .   ثٙذی دعتٝ ايزا٘ی ٚ ای وبِغىٝ ، تبؽٛ پی عی ٚيّچز دعتٝ عٝ ثٝ پی عی ٚيّچز

 

 

 CP يیا کالسکه لچريو 21 شکل

 



 

 CP يیا کالسکه لچريو مختلف یقسمتها 00 شکل

 

 

 

 

 

 

 

 



 تجویز ویلچز

 

 تجَيس ٍيلچر تر اساس هذت زهاى استفادُ تر دٍ گًَِ است :

ثٝ دِيُ رزاحبت ٘بؽی اس حٛادث ٚ عٛا٘ح ثٛدٜ ٚ ٔذت  "ٔٛلت ٚ ػٕذتب٘يبس ثٝ ٚيّچز ، تجَيس هَقت : -1

 ٔبدٜ ٔيجبؽذ. 6وٕتز اس "تزٛيش ػٕٛٔب

 ز ثقٛرت دائٓ ربيٍشيٗ راٜ رفتٗ فزد ٔی ؽٛد.چثٝ ٚيّچز ٕٞيؾٍی اعت ٚ ٚيّ ٔؼَّٛ٘يبس  تجَيس دائن : -2

 گرٍُ ّذف :

وٝ ثٝ دِيُ آعيت ديذٌی ٞبی ٔختّف، رغٕی، تٕبْ يب ثخؾی اس تٛ٘بيی راٜ رفتٗ  ٔؼِّٛيٙیوّيٝ  -1

 خٛد را اس دعت دادٜ ا٘ذ ٚ اٞٓ آٟ٘ب ػجبرتٙذاس:

 زی پّضی ٚ پبراپّضی ، وٛادری پبرسی ، تزی پبرسی ٚ پبراپبرسی (تمبيؼبت ٘خبػی ) وٛادری پّضی ، ت -2

 مزثٝ ٔغشی ) وٛادری پّضی ، ٕٞی پّضی .... ( -3

 عيٖٛ ا٘ذاْ ٞبی تحتب٘ی آٔپٛتب -4

آتزٚفی ػنلا٘ی ، ديغتزٚفی  MSثيٕبريٟبی ٘ٛرِٚٛصيه غيز تزٚٔبتيه ) ٔبِتيپُ اعىّزٚسيظ  -5

 ٚ... ( ALSػنلا٘ی ، 

 ثيٕبريٟبی ٘بتٛاٖ وٙٙذٜ عيغتٕيه ) آرتزيت رٚٔبتٛئيذ پيؾزفتٝ ٚ ... ( -6

ثٝ دِيُ وِٟٛت عٗ ، مبيؼبت آٟ٘ب پيؾزفت وزدٜ ٚ دچبر ٘بتٛا٘ی  دارای ٔؼِّٛيتی وٝ  عبِٕٙذی  -7

 حزوتی در ا٘ذاْ تحتب٘ی ٔی ؽٛد. 

 رزاحبت ٘بؽی اس حٛادث ٚ عٛا٘ح -8

 

  ٍيلچر ٍتخصیصتجَيس

 تخقيـ ٔی يبثذ. دٚيّچز اعتب٘ذار "در تزٛيش ٚيّچز ثقٛرت ٔٛلت ػٕذتب

 ٔؾىُ ٔخچٝ ای ٔی ثبؽذ.تزٛيش ٚيّچز اِىتزيىی ٔٙٛه ثٝ ػذْ اثتلاء ثٝ تؾٙذ يب 



ٚيّچز عٛار دائٕی وٝ دچبر فمذاٖ يب اختلاَ در يىی اسا٘ذأٟبی فٛلب٘ی ٔی ثبؽٙذ لبدر ثٝ ٔؼّٛلاٖ ثٝ وّيٝ 

 اعتفبدٜ اس ٚيّچز ٔىب٘يىی ٕ٘ی ثبؽٙذ ٚيّچز اِىتزيىی تخقيـ ٔی يبثذ.

بيٍشيٗ ٚيّچز فؼبَ اعتب٘ذارد وٛادری پّضی وٝ اس ٚيّچز ثزا٘ىبردی اعتفبدٜ ٕ٘ی وٙٙذ ثؼٙٛاٖ ر ٔؼّٛلاٖثٝ 

 اختقبؿ ٔی يبثذ.

لبدر ثٝ اعتفبدٜ اس ٚيّچز  ) راٖ (  ٞيپٔفبفُ  Fixationٚيّچز عٛار دائٕی وٝ ثؼّت  ٔؼّٛلاٖثٝ وّيٝ 

 ٔؼِٕٛی ٘يغتٙذ، ٚيّچز ثزا٘ىبردی تخقيـ ٔی يبثذ.

وٝ لبدر ثٝ ٕٞزاٜ ثب فمذاٖ يب ػذْ وبرآيی ا٘ذاْ فٛلب٘ی ٔمبثُ  Non Ambulateٕٞی پّضی ٔؼّٛلاٖ ثٝ 

 ايغتبدٖ ٕ٘ی ثبؽٙذ ثزبی ٚيّچز اعتب٘ذارد داخُ ٔٙشَ ، ٚيّچز ايغتب اختقبؿ ٔی يبثذ.

ٚيّچز عٛار دائٕی وٝ دچبر فمذاٖ يب اختلاَ در يىی اس ا٘ذأٟبی فٛلب٘ی ٔی ثبؽذ ٚيّچز دثُ  ٔؼّٛلاٖثٝ وّيٝ 

 ٞٙذريٓ ثؼٙٛاٖ ٚيّچز خبرد اس ٔٙشَ تخقيـ ٔی يبثذ.

ثٝ ٚيّچز ثب اٍِٛی تخقيـ لبثُ ا٘يجبق ٘جبؽذ ، تخقيـ ٚيّچز ثز اعبط ٘ظزيٝ  ٔؼَّٛ ٘يبس ٝو در ٔٛاردی

 .پذيزد ٔی  ٔغتٙذ وٕيتٝ ٚيّچز فٛرت

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 اًتخاب ٍيلچر تالیٌی ّای  جٌثِ

  ٚٚيّچز ثزای افشايؼ تٛإ٘ٙذی ٔؼَّٛ در رٟت اعتملاَ ػُٕ ٔؤحز خقٛفب پيزأٖٛ ٔحيو اىزاف ا

 ؽٛد. ثىبرٌزفتٝ ٔی

  ٓٞٚيّچز ا٘تخبة ؽذٜ ثبيذ ٔٙبعت فزد ثبؽذ ٚ ٔيشاٖ تٛإ٘ٙذی اٚ را در ؽزايو ٔتؼذد ربثزبيی فزا

 وٙذ.

  ٚثزای رعيذٖ ثٝ آٖ تٙبعت )فزد ثب ٚيّچز( مزٚرت تٛرٝ ثٝ دٚ ٘يٕٝ ٔؼبدِٝ ؽخـ ٔؼَّٛ ٚ ٔحيو ا

 لاسْ اعت .

  ٔٛثيّيتی حبئش إٞيت تؼبُٔ ٔتخققيٗ ٚ ٔؼِّٛيٗ ٚ تِٛيذوٙٙذٜ در رٟت تؼييٗ ٚ تحمك اٞذاف

 اعت .

 . ايٗ تؼبدَ ٔٛرت ارتمبء تٙبعت لاسْ ثزای ٚيّچز وٝ لزاراعت لغٕتی اس فزد ٔؼَّٛ ثبؽذ 

 ٜای ٚ افلاحبت ثؼذی در ىَٛ س٘ذٌی فزد ٚيّچزی ثزای تٛعؼٝ تٙبعت ٚ ا٘يجبق  ارسيبثی دٚر

 تز لاسْ اعت. فحيح

 .ی استترای استفادُ يک هؼلَل از ٍيلچر هَارد زير قاتل تررس

 ٜعٗ ـ ٚسٖ ٚ ا٘ذاسٜ اعتفبدٜ وٙٙذ 

 ٖٔيشاٖ ٘بتٛا٘ی ٚ پيؼ آٌٟی آ 

 َّٟٛٔبرتٟبی ػّٕىزدی ٚ ثزتزی ٞبی ٔؼ 

 )وبرثزد داخُ ٔٙشَ يب ثيزٚ٘ی آٖ )عيح تزدد 

 ٖلبثُ حُٕ ٚ ٘مُ ثٛدٖ ٚ يب ػذْ ٘يبس ثٝ آ 

 ٖاعتحىبْ ٚ لٛاْ آٖ / اػتجبر ٚ اىٕيٙبٖ ثٝ آ 

 ٔٛارد سيجبيی ؽٙبختی 

  ٚعيّٝآأىب٘بت ٚ ٔٛارد ٔيّٛة ٔٛرٛد در ٖ 

 ٖعزٚيظ / ليٕت / ٚ لبثّيت پذيزػ آ 

 ٔلاحظبت ارٌٛ٘ٛٔيىبَ در ٚيّچز 



 ًٙٔمبٚٔت رِٚي 

  ; ٗاحز ؽيت رب٘جیتٕبيُ ثٝ چزخؼ )ٌزدػ( ثٝ عٕت پبئي 

 ٜوبرآٔذی ٘يزٚی رّٛثز٘ذ 

 حجبت حبِت اعتبتيه 

 حجبت حبِت ديٙبٔيه 

 ُٚسٖ / لبثّيت حُٕ ٚ ٘م 

 ِٚيًٙٔمبٚٔت رResisting Rolling   

 

 در حالت هؼوَلی تَزيغ ٍزى :

 60 ٚ ٚسٖ رٚی ٔحٛر چزخ رّٛ اعت.40% ٚسٖ رٚی ٔحٛر چزخ ػمت. % 

 

 ػقة ترٍد : ساًتویتر  7اگر ًشیوي 

 75 ٚ ٔمبٚٔت 6% ٚسٖ رٚی ٔحٛر چزخ رّٛ لزار ٔی ٌيزد ٚ 25% ٚسٖ رٚی ٔحٛر چزخ ػمت %

 يبثذ. رِٚيًٙ وبٞؼ ٔی

  ٚ يبثذ. ٘يزٚی را٘ؼ تغٟيُ ٔیٔقزف ا٘زصی 

 .رٙظ چزخٟب ٚ ليز آٖ در ٔمبٚٔت رِٚيًٙ ٟٔٓ اعت 

 ؽٛد. راعتبی ثذچزخٟب ثٝ ا٘ذاسٜ يه دررٝ عجت افشايؼ ٔمبٚٔت رِٚيًٙ ثٝ ٔيشاٖ پٙذ ثزاثز ٔی 

 احز ؽيت رب٘جی Down Hill Turning Tendency (DTT)  

 ٚرٛد دارد. ٔؼٕٛلاً در عيٛح ٕٞٛار حذالُ يه اِی دٚ دررٝ ؽيت رب٘جی 

 ؽٛد. افشايؼ ؽيت رب٘جی ٔٛرت افشايؼ ا٘زصی لاسْ ثزای را٘ذٖ ٚيّچز ٔی 

  ( ٓاٌز فٙذِی را ػمت ثجزيC.O.G  ٖ٘غجت درفذ تٛسيغ ٚس )ٓرا ٘شديه ٔحٛر چزخٟبی ػمت وٙي

 دٞذ. افتذ ٚ ثيٛر لبثُ ٔلاحظٝ احز ؽيت رب٘جی را تمّيُ ٔی را ثيؾتز رٚی چزخ ػمت ٔی



 مزٚری اعت ٚ ٞزچٝ ٌؾتبٚر ايٙزعی  اس يه رتفبع چٙذ عب٘تيٕتزی لا رفتٗته چزخ سدٖ ثزای ثب

تز  سدٖ آعبٖ تب ٔحٛر چزخٟبی ػمت وبٞؼ يبثذ( ته چزخ C.O.Gچزخٟب وبٞؼ يبثذ ) فبفّٝ 

 اعت.

 .پؾتی ثّٙذ ٔب٘غ حزوت تٙٝ ٚ ثبػج وبٞؼ ٔب٘ٛر فزد ٚيّچزی اعت 

  Propulsion Efficiency = P.E  ز()را٘ذٔبٖ را٘ذٖ ٚيّچ 

 .تٛرٝ ثٝ وبٞؼ ا٘زصی ٔقزفی در عيىُ را٘ذٖ ٚيّچز ثغيبر ٟٔٓ اعت 

 ثزای رعيذٖ ثٝ را٘ذٔبٖ ٔيّٛة را٘ذٖ ٚيّچز رػبيت ٔٛارد سيز إٞيت دارد :  

  افشايؼ ارتفبع ٔٙبعت فٙذِی 

  ػمت وبٞؼ فبفّٝ ٔزوش حمُ ٚيّچز تب ٔحٛر چزخ 

 ٕ٘ی آيذ.در ايٙزب ٔحٛر را٘ذٖ ػزمی ثٛدٜ ٚ فؾبر رٚی ػنلات ٚ ٔفبف ُ 

  ّٝثب تٛرٝ ثٝ ٔغئّٝ تؼبدَ اعتبتيه ٚ ديٙبٔيه وبٞؼ فبفC.O.G  تب ٔحٛر چزخٟبی ػمت دارای

 ای اعت. حذ ٚ ا٘ذاسٜ

 ّٝثزای رٌّٛيزی اس عمٛه يب ثٝ ػمت ثزٌؾتٗ فزد اس ٚعي(  ْای ثٙبdocking)   ) در پؾت ٚيّچز

 ٌزدد( اعتفبدٜ ٔی

 

 لچريٍ پشت در 23docking شکل

 

 



Seating Width ) )ػرض ًشیوي 

  ٕٗثبؽذ. ٔٛرد ٘ظز ٔی ( تزٚوب٘تز) ٍِٗ سيز  فبفّٝ ثيٗ   ػزك تؾه ٘ؾي 

 آيذ عيح ٘ؾيٕٗ ثبيذ وٕی ٔمؼز ثبؽذ وٝ ايٗ تٛعو تؾىچٝ ثٝ ٚرٛد ٔی. 

 

 :  ًشیويِ قسوت   کن ػَارض ػرضِ

 ٖفؾزدٌی فزد ٚ اختلاَ در وبرآٔذی را٘ذ 

 ثبعٗ تٛسيغ فؾبر ٘بٔيّٛة 

 ثذؽىّی ا٘ذأٟب(  دفٛرٔيتی ( 

 تیش از حذ ًشیوي : ػرضِ ػَارضِ

 ايزبد دفٛرٔيتی در عتٖٛ فمزات 

 ٖوبٞؼ را٘ذٔبٖ را٘ذ 

 ٘بپبيذاری فزد 

 ٔؾىلات ػجٛر اس فنبٞبی ثبريه 

 

 (Seating Depth ِػوق )  : ًشیوي 

  ٝثيزٖٚ ٘جبؽذ. عب٘تيٕتز   5ثيؾتز اس  ( پٛپّيتئبَسيز سا٘ٛ ) در حبِت تىيٝ دادٖ فزد فبفّٝ ٘بحي 

 

 (Seating Angle : زاٍيِ ًشیوي ) 

  ٕٗدررٝ ؽيت ثٝ عٕت ثبلا داؽتٝ ثبؽذ )٘غجت ثٝ ٔحٛر ػزمی( 4تب  1لغٕت رّٛ٘ؾي 

 ؽٛد. رٚد ٚ اس عزخٛردٖ اٚ رٌّٛيزی ٔی تز ٔی فزد در ػمت 



 ؽٛد. ٔٛرت ايزبد حجبت ثيؾتز ٚ ٔقزف ا٘زصی وٕتز ثزای را٘ذٖ ٔی 

  حذ ايٗ ساٚيٝ ٔٛرت ا٘تمبَ فؾبر ثٝ ثزرغتٍی ٘ؾيٍٕٙبٞی ٚ ايزبد سخٓ فؾبری افشايؼ ثيؼ اس

 ؽٛد. ٔی

  دستیاتی تِ ارتفاع ٍ زاٍيِ هطلَب ًشیوي

  )ٖساٚيٝ آر٘ذ در حبِت ػٕٛدی ٚ در ٚمؼيت ٌزفتٗ ٌبرد يب ٕٞبٖ حّمٝ ٔذٚر ) اس ثبلاتزيٗ لغٕت آ

 دررٝ ثبؽذ. 120

  ٝدررٝ ٘ؾيٕٗ ثٝ عٕت ثبلا 3اِی  1ساٚي 

  Foot Rest 40 – 50اس سٔيٗ فبفّٝ داؽتٝ ثبؽذ وٝ در ايٗ حبِت  عب٘تيٕتز 5حذالُ   ثبيغتی 

 .اعت ٔٙبعت ثغيبر سٔيٗ تب ٘ؾيٕٗ عيح ارتفبع عب٘تيٕتز

 ارتفاع پشتی

 ٌزدد. اٌز ثّٙذ ثبؽذ، ٔٛرت ٔحذٚديت تحزن ؽب٘ٝ ٞب يب دفٛرٔيتی در ٘بحيٝ ٌزدٖ ٔی 

  ٌزدد. اٌز وٛتبٜ ثبؽذ ، ٔٛرت افشايؼ ٘يزٚی رّٛ ثز٘ذٜ )ٔقزف ا٘زصی ثيؾتز( ، ٘بپبيذاری تٙٝ ٔی 

 . ثٟتز اعت ايٗ ارتفبع تب سيز ِجٝ تحتبتی وتف ثبؽذ 

Arm Rest  )جای دست ( 

  . ثزای عبپٛرت ٚ اعتزاحت ٟٔٓ اعت 

  ، ثبؽذ. ( سائذ اِٚىزاٖ٘ٛدعت )آر٘ذ ثبلاتز اس  عٝ عب٘يتيٕتز  در حبِتی وٝ دعتٟب آٚيشاٖ اعت  



 

 (دست یجا)  02Arm Rest شکل

Foot Rest  )جاپايی ( 

 5  ثب سٔيٗ فبفّٝ دارد عب٘تيٕتز 

 ساٚيٝ آٖ ىٛری ثبؽذ وٝ درفذی اس ٚسٖ عبق ٚ پب را تحُٕ وٙذ 

 فؾبری را داريٓافتذ ٚ سخٓ  اٌز ىَٛ آٖ وٛتبٜ ثبؽذ ، سا٘ٛ ثبلا آٔذٜ ٚ فؾبر رٚی ثبعٗ ٔی 

 . اٌز ىَٛ آٖ ثّٙذ ثبؽذ ، أىبٖ عمٛه ٚ افتبدٖ فزد ٚيّچزی ٞغت 

 

 (يیجاپا ) 25Foot Rest شکل



 تٌظیوات هختلف  ٍيلچر

Foot Plate(زيرپايی: ) 

 

 ( يیرپايز)04Foot Plate شکل

  ٖثبؽذ دررٝ  90 ثبيغتی  ساٚيٝ آ 

 



 

 

 


